
 
 

 

ਮਕੈਨੀਕਲ ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ ਰ ਿੱ ਚ ਮਾਮੂਲੀ ਰਿਗ ੀ 
 

 

ਅਰਿਐਨ ਯੋਜਨਾ ਅਤ ੇਰਿਲੇਬਿ 

 

(ਅਕਾਦਮਿਕ ਸਾਲ 2022-23 ਤੋਂ) 

 
 

ਅਰਿਐਨ ਬੋ ਿ 

 
 

 
 

 

ਮਕੈਨੀਕਲ ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ ਰ ਭਾਗ 

ਸੰਤ ਲੋਂਗੋ ਾਲ ਇੰਿਟੀਰਚਊਟ ਆਫ ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ ਐਿਂ ਟੈਕਨੋਲੋਜੀ 
(ਭਾ ਤ ਿ ਕਾ  ਦ ੇਰਿਿੱ ਰਿਆ ਮੰਤ ਾਲੇ ਅਿੀਨ ਯੂਨੀ  ਰਿਟੀ ਮੰਰਨਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ) 

ਲੌਂ ਗੋ ਾਲ - 148106 (ਪੰਜਾਬ) ਭਾ ਤ 



ਪੰਨਾ 2ਤੋਂ ਲਾਗ ੂ  

 
 

 



ਪੰਨਾ 3ਤੋਂ ਲਾਗ ੂ  

 
 

ਮਕੈਨੀਕਲ ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ ਮ ਿੱ ਚ ਿਾਈਨਰ ਮਿਗਰੀ ਦੀ ਅਮਿਐਨ ਯੋਜਨਾ 
 

ਸੀ. ਨੰ. ਸਮੈਸਟਰ ਕੋਰਸ ਕੋਡ ਕੋਰਸ ਦਾ ਨਾਮ ਐਲਟੀਪੀ ਕਰੈਡਡਟ 
1 ਚੌਥਾ  ਐਮਡੀਐਮਈ -

521 

ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ ਸਮੱਗ ੀ ਅਤੇ ਰਨ ਮਾਣ ਪ੍ਰਰਿਰ ਆਵਾਾਂ 

 

3-1-0 4 

2 ਪ੍ੰਜਵਾਾਂ ਐਮਡੀਐਮਈ-

611 

 

ਥ ਮਲ ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ ਅਤੇ ਤ ਲ ਮਿੈਰਨਿਸ 3-1-0 4 

3 ਛੇਵਾਾਂ ਐਮਡੀਐਮਈ-

621 

 

ਮਿੈਨੀਿਲ ਰਡਜਾਈਨ ਦੀਆਾਂ ਬੁਰਨਆਦੀ ਰਸਧਾਾਂਤ 3-1-0 4 

4 ਸੱਤਵਾਾਂ ਐਮਡੀਐਮਈ-

711 

ਸੀਏਡੀ/ਸੀਏਐਮ ਅਤੇ  ੋਬੋਰਿਿਸ 

 

3-1-0 4 

5 ਅੱਠਵਾਾਂ ਐਮਡੀਐਮਈ-

721 

ਉਦਯੋਰਗਿ ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ 

 

3-1-0 4 

 

 

 



ਪੰਨਾ 4ਤੋਂ ਲਾਗ ੂ  

 
 

ਕੋਰਸ ਦਾ ਮਸਰਲੇਖ  : ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ ਿਮਿੱਗ ੀ ਅਤੇ ਰਨ ਮਾਣ ਪਰਰਕਰ ਆ ਾਂ 
ਮ ਸਾ ਕੋਿ  : ਐਮਡੀਐਮਈ -521 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਰੈਰਿਟ ਹਫ਼ਤਾ ਾ ੀ ਲੋਿ 

3 1 0 4 4 

   

ਕੋ ਿ ਦੇ ਨਤੀਜੇ:  
ਕੋਰਸ ਦੇ ਸਫਲਤਾਪੂਰ ਕ ਪੂਰਾ ਹੋਣ 'ਤੇ, ਮ ਮਦਆਰਥੀ ਨੂੰ  ਇਹ ਕਰਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ: 
CO1: ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਸਿਿੱਗਰੀ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਉਪਯੋਗਾਂ ਦੀ ਿਹਿੱਤਤਾ ਨੂੰ  ਸਿਝੋ। 
CO2 : ਰਚਨਾ ਅਤੇ ਗੁਣਾਂ ਦੇ ਆਿਾਰ 'ਤੇ ਉਦਯੋਮਗਕ ਉਪਯੋਗਾਂ ਅਤੇ ਉਤਪਾਦ ਮ ਕਾਸ ਲਈ ਢੁਕ ੀਂ ਸਿਿੱਗਰੀ ਚਣੁੋ। 
CO3 :  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਮਕਸਿਾਂ ਦੀਆਂ ਮਨਰਿਾਣ ਪਰਮਕਮਰਆ ਾਂ ਦਾ ਪਰਦਰਸਨ ਅਤੇ ਅਮਿਆਸ ਕਰੋ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਉਦਯੋਮਗਕ ਉਪਯੋਗਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ 

ਕਰਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 
CO4 : ਗੈਰ-ਰ ਾਇਤੀ ਿਸੀਮਨੰਗ ਪਰਮਕਮਰਆ ਾਂ ਅਤੇ ਐਮਿਮਿ  ਮਨਰਿਾਣ ਤਕਨੀਕਾਂ ਦੇ ਪਮਹਲੂਆਂ ਨੂੰ  ਸਿਝਣ ਅਤੇ ਸਿਿੱ ਮਸਆ-ਹਿੱਲ ਕਰਨ ਲਈ 

ਆਿੁਮਨਕ ਸਾਿਨਾਂ ਦੀ  ਰਤੋਂ ਕਰੋ । 
CO5 : ਉਕਤ ਕੋਰਸ ਤੋਂ ਪਰੋਜਕੈਿ ਲੈਂਦੇ ਹੋਏ ਿੀਿ  ਰਕ, ਜੀ ਨ ਿਰ ਮਸਿੱਖਣ ਅਤੇ ਸਿਾਜ ਦੀ ਸੇ ਾ ਕਰਨ ਦਾ ਅਮਿਆਸ ਕਰ।ੋ 
 

CO/PO ਮੈਰਪੰਗ: (ਮਜ਼ਬੂਤ (3) / ਦ ਰਮਆਨਾ (2) / ਕਮਜ਼ੋ  (1) ਿਰਹ-ਿਬੰਿ ਦੀ ਤਾਕਤ ਨੰੂ ਦ ਿਾਉਂਦਾ ਹੈ): 

ਿੀਓ 

ਪਰੋਗ ਾਮ ਦੇ ਨਤੀਜੇ (POs) 

ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਓ 8 ਪੀਓ 9 
ਪੀਓ 

10 

ਪੀਓ 

11 

ਪੀਓ 12 

CO1 3 2 2 2 2 2 1 1 1 2 1 2 

CO2 3 3 3 2 2 2 2 2 2 2 2 2 

CO3  2 3 3 3 3 2 2 2 2 2 1 2 

CO4 2 3 3 3 3 3 2 2 2 2 2 2 

CO5 2 2 2 2 3 3 3 2 3 2 3 3 

ਔਿਤ 2.4 2.6 2.6 2.4 2.6 2.4 2 1.8 2 2 1.8 2.2 

 

ਰਿਿਾਂਤ 

ਯੂਰਨਟ ਮ ਿੱ ਿ ਰ ਸੇ ਕੋ ਿ ਦੀ  ੂਪ- ੇਿਾ ਲੈਕਚ (ਲੇ) 

ਯੂਰਨਟ-I ਿਾਤਾਂ, ਅਤੇ ਗੈ -ਿਾਤਾਂ ਲੋਹਾ, ਗੈ -ਲੋਹਾ ਿਾਤਾਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਰਮਸ ਤ ਿਾਤ : ਲੋਹਾ, ਐਲੂਿੀਨੀਅਿ, 

ਿੈਗਨੀਸੀਅਿ, ਿਾਈਿੇਨੀਅਿ, ਤਾਂਬਾ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਮਿਸਰਤ ਿਾਤ: ਗਣੁ, ਚੋਣ 

ਅਤੇ ਉਪਯੋਗ। 
ਗੈ -ਿਾਤਾਂ: ਥਰਿੋਪਲਾਸਮਿਕ ਪੋਲੀਿਰ, ਥਰਿੋਸੈਮਿੰਗ ਪੋਲੀਿਰ; 

ਇਲਾਸਿੋਿਰ; ਰਬੜ ਅਤੇ ਮ ਸੇਸ ਰਬੜ: ਗੁਣ, ਚੋਣ ਅਤੇ ਉਪਯੋਗ। 

07 

ਿੰਯ ਕਤ ਿਮਿੱਗ ੀ ਅਤੇ 
ਰਿ ੇਰਮਕਿ 

ਿੰਯ ਕਤ ਿਮਿੱਗ ੀ ਅਤੇ ਪਰਰਕਰ ਆ ਾਂ: ਕੰਪੋਮ਼ਿਿ ਦਾ  ਰਗੀਕਰਨ: ਿਾਤੂ-
ਿੈਮਿਰਕਸ, ਮਸਰੇਮਿਕ-ਿੈਮਿਰਕਸ, ਅਤੇ ਪੋਲੀਿਰ ਿੈਮਿਰਕਸ ਕੰਪੋਮ਼ਿਿ; ਚੋਣ ਅਤ ੇ

ਉਪਯੋਗ। 
 ਿ ਾਰ ਕ ਿਮਿੱਗ ੀ:  ਸਰਾਮ ਕ ਢਾਂਚੇ,  ਸਰਾਮ ਕ ਪਰੋਸੈਮਸੰਗ; ਗੁਣ ਅਤ ੇ

ਉਪਯੋਗ। 

07 



ਪੰਨਾ 5ਤੋਂ ਲਾਗ ੂ  

 
 

 

ਪਦਾ ਥਕ ਗ ਣਾਂ ਦੇ 
ਿ ਿਾ  ਲਈ ਤਕਨੀਕਾਂ 

ਿਤਹਾ ਿੋਿ ਤਕਨੀਕਾਂ : ਿਾਤ ਦਾ ਮਛੜਕਾਅ, ਕਲੈਮਿੰਗ, ਹਾਰਿਫੇਮਸੰਗ ਅਤੇ 
ਮਬਲਿ ਅਿੱਪ ਆਮਦ। 
 

ਗ ਮੀ ਦਾ ਇਲਾਜ : ਮਸਿਾਂਤ, ਮਕਸਿਾਂ ਅਤੇ ਉਪਯੋਗ 

10 

ਯੂਰਨਟ-II 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  ਾਇਤੀ 
ਰਨ ਮਾਣ ਪਰਰਕਰ ਆ ਾਂ 

ਿਾਤੂ ਬਣਾਉਣਾ : ਿਾਤੂ ਬਣਾਉਣ ਦੇ ਕਾਰਜ ਅਤੇ  ਰਤੋਂ ਮਜ ੇਂ ਮਕ ਫਰੋਮਜੰਗ, 

ਰੋਮਲੰਗ,  ਾਇਰ ਅਤੇ ਮਿਊਬ-ਿਰਾਇੰਗ/ਬਣਾਉਣਾ, ਐਕਸਿਰੂ਼ਿਨ, ਅਤ ੇ

ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਮਸਿਾਂਤ/ਉਪਯੋਗ। ਪਰੈਸ ਰਮਕੰਗ ਕਾਰਜ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਉਪਯੋਗ। 
ਗਰਿ- ਰਮਕੰਗ ਬਨਾਿ ਠੰਿਾ- ਰਮਕੰਗ। 
ਮਸੀਰਨੰਗ: ਖਰਾਦ-ਿਸੀਨ ਦੇ ਿੁਿੱਢਲੇ ਮਸਿਾਂਤ ਅਤੇ ਕੀਤੇ ਗਏ ਕਾਰਜ, ਸੇਪਰ-

ਪਲੈਨਰ, ਮਿਰਮਲੰਗ, ਮਿਮਲੰਗ ਅਤੇ ਪੀਸਣ ਦੀਆਂ ਿਸੀਨਾਂ ਅਤੇ ਪਰਮਕਮਰਆ ਾਂ ਦਾ 
ਿੁਿੱਢਲਾ  ੇਰ ਾ। 

08 

ਕਾਿਰਟੰਗ: ਪੈਿਰਨ ਅਤੇ ਿਿੱਤਾ, ਿੋਲਮਿੰਗ ਰੇਤ, ਿੋਲਿ ਬਣਾਉਣਾ, ਗੇਮਿੰਗ 

ਮਸਸਿਿ,  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਕਾਸਮਿੰਗ ਪਰਮਕਮਰਆ ਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਕਾਸਮਿੰਗ 

ਨੁਕਸ ਅਤੇ ਉਪਾਅ।  ੈਲਰਿੰਗ:  ੈਲਮਿੰਗ ਦੀਆਂ ਿੁਿੱਢਲੀਆਂ ਿਾਰਨਾ ਾਂ, 
 ੈਲਮਿੰਗ ਪਰਮਕਮਰਆ ਾਂ ਦਾ  ਰਗੀਕਰਨ। ਗੈਸ- ੈਲਮਿੰਗ, ਅਿੱਗ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ, 
ਇਲੈਕਮਿਰਕ-ਆਰਕ  ੈਲਮਿੰਗ, ਪਰਤੀਰੋਿ  ੈਲਮਿੰਗ। ਸੋਲਿਮਰੰਗ ਅਤੇ ਬਰੇਮ਼ੰਿਗ 

ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਉਪਯੋਗ। 

08 

ਗੈ -  ਾਇਤੀ 
ਰਨ ਮਾਣ 

ਪਰਰਕਰ ਆ ਾਂ 

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਰਿਿਾਂਤ, ਅਤ ੇਉਪਯੋਗ : ਅਲਿਰਾਸੋਮਨਕ ਿਸੀਮਨੰਗ (USM), 

ਅਬਰੈਮਸ  ਜੈੈੱਿ ਿਸੀਮਨੰਗ (AJM), ਕੈਿੀਕਲ ਿਸੀਮਨੰਗ (ChM), ਇਲੈਕਿਰੋ-
ਕੈਿੀਕਲ ਿਸੀਮਨੰਗ (ECM), ਇਲੈਕਿਰੀਕਲ ਮਿਸਚਾਰਜ ਿਸੀਮਨੰਗ (EDM)। 

04 

ਐਿੀਰਟ  ਮੈਨੂਫੈਕਚਰ ੰਗ (AM): 

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਉਦਯੋਮਗਕ ਉਪਯੋਗ : ਤਰਲ-ਅਿਾਰਤ AM 

ਤਕਨਾਲੋਜੀਆਂ, ਠੋਸ-ਅਿਾਰਤ AM ਤਕਨਾਲੋਜੀਆਂ ਅਤੇ ਪਾਊਿਰ-ਅਿਾਰਤ 

AM ਤਕਨਾਲੋਜੀਆਂ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ । 

04 

 

               ਕ ਿੱ ਲ = 48 

ਰਿਫ਼ਾ ਸ ਕੀਤੀਆਂ ਰਕਤਾਬਾਂ: 
 

1. ਕੇ.ਜੀ. ਬੁਮਿੰਸਕੀ, ਐਿ.ਕੇ. ਬੁਮਿੰਸਕੀ, ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਿਿੀਰੀਅਲ ਪਰਾਪਰਿੀ਼ਿ ਐਿਂ ਮਸਲੈਕਸਨ, 6 ਾਂ ਐਿੀਸਨ, ਪਰੈਂਮਿਸ ਹਾਲ 

ਇੰਿਰਨੈਸਨਲ, ਇੰਕ., 

2. ਸੀਈ ਹਾਰਪਰ, ਉਤਪਾਦ ਮਿ਼ਿਾਈਨ ਲਈ ਸਿਿੱਗਰੀ ਦੀ ਹੈਂਿਬੁਿੱਕ, ਿੈਕਗਰਾ-ਮਹਿੱਲ, 

3. ਜੇ.ਐਫ. ਸੈਕਲਫੋਰਿ, ਇੰਜੀਨੀਅਰਾਂ ਲਈ ਪਦਾਰਥ ਮ ਮਗਆਨ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਪਰੈਂਮਿਸ-ਹਾਲ, ਿਾਰਤ। 
4. ਿੀਐਸਕਲਾਰਕ ਅਤੇ ਿਬਲਯੂਆਰ  ਾਰਨੀ, ਇੰਜੀਨੀਅਰਾਂ ਲਈ ਿੌਮਤਕ ਿਾਤੂ ਮ ਮਗਆਨ, ਸੀਬੀਐਸ। 
5. ਿੀ ੀਰਾਜਨ, ਸੀਪੀਸਰਿਾ, ਅਤੇ ਏ. ਸਰਿਾ, ਹੀਿ ਿਰੀਿਿੈਂਿ ਮਪਰੰ ਸੀਪਲ਼ਿ ਐਿਂ ਿੈਕਨੀਕਸ, ਪਰੈਂਮਿਸ-ਹਾਲ। 
6. JSCampbell, ਮਨਰਿਾਣ ਸਿਿੱਗਰੀ ਅਤੇ ਪਰਮਕਮਰਆ ਾਂ ਦੇ ਮਸਿਾਂਤ, ਿਾਿਾ ਿੈਕਗਰਾ ਮਹਿੱਲ। 
7. ਪੀ.ਐਨ. ਰਾਓ, ਿੈਨੂਫੈਕਚਮਰੰਗ ਿੈਕਨਾਲੋਜੀ (ਫਾਊਂਿੇਸਨ ਫਾਰਮਿੰਗ ਅਤੇ  ੈਲਮਿੰਗ), ਿਾਿਾ ਿੈਕਗਰਾ ਮਹਿੱਲ। 
8. ਪੀ.ਸੀ.ਪਾਂਿੇ ਅਤੇ ਐੈੱਚ.ਐੈੱਸ.ਸਾਨ, ਿਾਿਰਨ ਿਸੀਮਨੰਗ ਪਰਮਕਮਰਆ, ਿਾਿਾ ਿੈਕਗਰਾ ਮਹਿੱਲ। 



ਪੰਨਾ 6ਤੋਂ ਲਾਗ ੂ  

 
 

9. ਬੀ. ਿਿੱਿਾਚਾਰੀਆ ਅਤੇ ਬੀ. ਿੋਲੋਈ, ਿਾਿਰਨ ਿਸੀਮਨੰਗ ਿੈਕਨਾਲੋਜੀ : ਐਿ ਾਂਸਿ, ਹਾਈਮਬਰਿ, ਿਾਈਕਰੋ ਿਸੀਮਨੰਗ ਅਤੇ ਸੁਪਰ ਮਫਮਨਮਸੰਗ 

ਿੈਕਨਾਲੋਜੀ, ਅਕਾਦਮਿਕ ਪਰੈਸ ( ਐਲਸੇ ੀਅਰ)। 

10. ਏ. ਗੇਿਾਰਿਿ, ਐਮਿਮਿ  ਿੈਨਫੂੈਕਚਮਰੰਗ ਨੂੰ  ਸਿਝਣਾ, ਹੈਂਸਰ ਪਬਮਲਸਰ਼ਿ।, 
11. ਆਈ. ਮਗਬਸਨ, ਿੀ. ਰੋ਼ਿਨ, ਬੀ. ਸਿਕਰ, ਐਿੀਮਿ  ਿੈਨੂਫਕੈਚਮਰੰਗ ਿਕੈਨਾਲੋਜੀ਼ਿ, ਸਮਪਰੰ ਜਰ। 

 



ਪੰਨਾ 7ਤੋਂ ਲਾਗ ੂ  

 
 

ਮ ਸਾ ਕੋਿ   : ਐਮਡੀਐਮਈ -611 

ਕੋਰਸ ਦਾ ਮਸਰਲੇਖ   : ਥ ਮਲ ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ ਅਤੇ ਤਰਲ ਮਕੈਰਨਕਿ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਰੈਰਿਟ ਹਫ਼ਤਾ ਾ ੀ ਲੋਿ 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਿ ਦੇ ਨਤੀਜੇ: 
ਕੋਰਸ ਦੇ ਸਫਲਤਾਪੂਰ ਕ ਪੂਰਾ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਮ ਮਦਆਰਥੀਆਂ ਨੂੰ  ਯੋਗ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹ ੈ

 

CO1:  ਥਰਿੋਿਾਇਨਾਮਿਕਸ ਦੇ ਿੁਿੱਢਲੇ ਸੰਕਲਪਾਂ ਅਤੇ ਮਨਯਿਾਂ ਨੂੰ  ਮਸਿੱਖੋ ਅਤੇ ਲਾਗੂ ਕਰ।ੋ 
CO2:  ਸਿਾਜ ਅਤੇ  ਾਤਾ ਰਣ ਦੀਆਂ ਸਰਲ ਅਤੇ ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਸਿਿੱ ਮਸਆ ਾਂ ਦੇ ਹਿੱਲ ਲਈ  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਚਿੱਕਰਾਂ ਨੂੰ  ਮਤਆਰ 

ਕਰੋ। 
CO3 :  ਆਿੁਮਨਕ ਔ਼ਿਾਰਾਂ ਦੀ  ਰਤੋਂ ਕਰਕੇ  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਉਦਯੋਮਗਕ ਐਪਲੀਕੇਸਨਾਂ ਮ ਿੱਚ ਗਰਿੀ ਅਤੇ ਰੈਮਫਰਜਰੇਸਨ ਪਰਣਾਲੀਆਂ ਨੂੰ  ਮਿ਼ਿਾਈਨ 

ਕਰੋ। 
CO4 :  ਤਰਲ ਪਦਾਰਥਾਂ ਮ ਿੱਚ ਿੁਿੱ ਬੇ ਅਤੇ ਤੈਰਦੇ ਸਰੀਰਾਂ ਦੇ ਮਸਿਾਂਤਾਂ ਨੂੰ  ਸਿਝੋ ਅਤੇ ਲਾਗੂ ਕਰੋ। 
CO5:  ਤਰਲ ਪਰ ਾਹ ਦੇ ਗਤੀ ਮ ਮਗਆਨ ਅਤੇ ਗਤੀਸੀਲਤਾ ਨੂੰ  ਸਿਝੋ ਅਤੇ  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਉਦਯੋਮਗਕ ਸਿਿੱ ਮਸਆ ਾਂ ਮ ਿੱਚ ਲਾਗੂ ਕਰ।ੋ 
 

 

CO/PO ਿੈਮਪੰਗ: (ਿ਼ਿਬੂਤ(3) / ਦਰਮਿਆਨਾ(2) / ਕਿ਼ਿੋਰ(1) ਸਮਹ-ਸਬੰਿ ਦੀ ਤਾਕਤ ਨੂੰ  ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ): 

ਕੋਸ 
ਪਰੋਗਰਾਿ ਦੇ ਨਤੀਜੇ (POs) 

ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਓ 8 ਪੀਓ 9 ਪੀਓ 10 ਪੀਓ 11 ਪੀਓ 12 

CO1 3 3 1 1 - 1 1 1 - - 1 2 

CO2 1 2 3 3 2 3 3 2 2 2 2 2 

CO3  2 2 3 3 3 2 2 2 2 2 2 2 

CO4 3 3 1 1 - 1 1 1 - - 1 2 

CO5 3 3 3 3 3 3 3 2 2 2 2 2 

ਔਸਤ 2.4 2.6  2.2  2.2  2.7  2.0 2.0  1.6 2.0 2.0  1.6 2.0 

 

ਰਿਿਾਂਤ 

 ਮ ਿੱ ਿ ਰ ਸਾ  ੇ  ਾ ਲੈਕਚ  

ਯੂਰਨਟ-I ਥ ਮੋਿਾਇਨਾਰਮਕਿ 

ਦੀਆਂ ਮੂਲ ਿਾ ਨਾ ਾਂ 
ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਮ ਿੱਚ ਥਰਿੋਿਾਇਨਾਮਿਕਸ ਦੀ ਸਾਰਥਕਤਾ ਅਤੇ ਲੋੜ, ਥਰਿੋਿਾਇਨਾਮਿਕਸ 

ਦੇ ਮਨਯਿ ਅਤੇ ਕਾਰਨੋਿ ਚਿੱਕਰ। 
02 

ਅੰਦ ੂਨੀ ਬਲਨ ਇੰਜਣ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ,  ਰਗੀਕਰਨ, ਅਤੇ ਇੰਜਣ ਦ ੇਮਹਿੱ ਸੇ। 2-ਸਿਰੋਕ ਅਤੇ 4-ਸਿਰਕੋ ਇੰਜਣ ਦ ੇਕੰਿ 

ਕਰਨ ਦੇ ਮਸਿਾਂਤ, ਗੈਸ ਪਾ ਰ ਚਿੱਕਰ, ਔਿੋ ਸਾਈਕਲ, ਿੀ਼ਿਲ ਚਿੱਕਰ, ਦੋਹਰਾ ਚਿੱਕਰ। 
10 

ਹੀਟ ਟਰਾਂਿਫ , 

 ੈਰਫਰਜ ੇਸਨ, ਅਤੇ ਏਅ  

ਕੰਿੀਸਰਨੰਗ 

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਗਰਿੀ ਦੇ ਤਬਾਦਲੇ ਦੇ  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਢੰਗ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਉਪਯੋਗ। 
 ਾਸਪ ਸੰਕੁਚਨ ਰੈਮਫਰਜਰੇਸਨ ਚਿੱਕਰ ਰਾਹੀਂ ਰੈਮਫਰਜਰੇਸਨ ਪਰਣਾਲੀਆ ਂਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ ਅਤ ੇ

ਕੰਿ ਕਰਨਾ। ਰੈਮਫਰਜਰੈਂਿ: ਮਕਸਿਾਂ,  ਰਤੋਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੀਆਂ ਸੀਿਾ ਾਂ। 
ਏਅਰ ਕੰਿੀਸਮਨੰਗ,  ਾਯੂਿੰਿਲੀ ਅਤੇ ਨਿੀ  ਾਲੀ ਹ ਾ ਦੇ ਗੁਣ, ਿਨੋਮ ਮਗਆਨਕ 

ਪਰਮਕਮਰਆ ਾਂ ਅਤੇ ਚਾਰਿਾਂ ਦੀ  ਰਤੋਂ ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। 

12 

ਯੂਰਨਟ-II ਤ ਲ ਮਕੈਰਨਕਿ ਦੇ ਮੂਲ 

ਰਿਿਾਂਤ 

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਿੁਿੱਢਲੇ ਸੰਕਲਪ, ਤਰਲ ਗੁਣ 04 



ਪੰਨਾ 8ਤੋਂ ਲਾਗ ੂ  

 
 

ਤ ਲ ਅੰਕੜੇ ਤਰਲ ਸਮਥਰਤਾ, ਦਬਾਅ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਿਾਪ, ਉਛਾਲ, ਉਛਾਲ ਦਾ ਕੇਂਦਰ, ਿੈਿਾਸੈਂਿਰ, 

ਿੈਿਾਸੈਂਮਿਰਕ ਉਚਾਈ, ਿੁਿੱ ਬੇ ਹੋਏ ਸਰੀਰਾਂ 'ਤ ੇ ਹਾਈਿਰੋਸਿੈਮਿਕ ਥਰਸਿ ਦਾ ਬੁਮਨਆਦੀ 
ਸਿੀਕਰਨ 

04 

ਤ ਲ ਪਦਾ ਥਾਂ ਦੀ ਗਤੀ 
ਰ ਰਗਆਨ 

ਤਰਲ ਪਰ ਾਹ ਅਤੇ ਇਸਦੇ  ਰਗੀਕਰਨ, ਇਿੱਕ  ਕਰ ਿਾਰਗ ਦ ੇਨਾਲ ਤਰਲ ਕਣ ਦੀ ਗਤੀ, 
ਤਰਲ ਕਣ ਦਾ  ਗੇ ਅਤੇ ਪਰ ੇਗ, ਮਿਸਚਾਰਜ ਦੀ ਦਰ, ਮ ਮਿੰਨ ਰੂਪ ਮ ਿੱਚ ਮਨਰੰਤਰਤਾ 
ਸਿੀਕਰਨ,  ੇਗ ਸੰਿਾ ੀ, ਘੰੁਿਣ, ਸਰਕੂਲੇਸਨ,  ੋਰਿੀਮਸਿੀ, ਸਿਰੀਿ ਲਾਈਨਾਂ, ਿਾਰਗ 

ਲਾਈਨਾਂ, ਸਿਰੀਿ ਲਾਈਨਾਂ, ਸਿਰੀਿ ਫੰਕਸਨ, ਿੋਿੈਂਿਿ ਦੀ ਸੰਿਾਲ - ਗਤੀ ਅਤੇ ਿੋਿੈਂਿਿ 

ਮਥਊਰਿ ਦਾ ਸਿੀਕਰਨ 

06 

ਤ ਲ ਪਰ ਾਹ ਦੀ 
ਗਤੀਸੀਲਤਾ 

ਤਰਲ ਗਤੀਸੀਲਤਾ, ਕੰਿਰੋਲ ਆਇਤਨ ਅਤੇ ਕੰਿਰੋਲ ਸਤਹ, ਊਰਜਾ ਅਤੇ ਤਰਲ 

ਿਕੈਮਨਕਸ ਮ ਿੱਚ  ਰਮਤਆ ਜਾਣ  ਾਲਾ ਇਸਦਾ  ਿੱਖਰਾ ਰੂਪ, ਇਿੱਕ ਸਿਰੀਿਲਾਈਨ ਦੇ ਨਾਲ 

ਗਤੀ ਦਾ ਯੂਲਰ ਦਾ ਸਿੀਕਰਨ, ਬਰਨੌਲੀ ਦਾ ਪਰਿੇਯ, ਬਰਨੌਲੀ ਦੇ ਪਰਿੇਯ ਦਾ ਉਪਯੋਗ। 

06 

ਤ ਲ ਮਸੀਨ ੀ ਿਰਬਾਈਨਾਂ, ਪੰਪਾਂ ਅਤੇ ਹੋਰ ਹਾਈਿਰੌਮਲਕ ਿਸੀਨਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਕੰਿ ਕਰਨਾ ਅਤ ੇ

ਉਪਯੋਗ 

04 

 

ਕ ਿੱ ਲ=48 

 

ਹ ਾਲਾ ਰਕਤਾਬਾਂ: 
 

1. ਨਾਗ ਪੀਕੇ ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਥਰਿੋਿਾਇਨਾਮਿਕਸ, ਿੈਕ. ਗਰਾ ਮਹਿੱਲ। 
2. ਯਾਦ  ਆਰ., ਥਰਿੋਿਾਇਨਾਮਿਕਸ ਅਤੇ ਹੀਿ ਇੰਜਣ, ਸੈਂਿਰਲ ਪਬਮਲਮਸੰਗ ਹਾਊਸ, ਇਲਾਹਾਬਾਦ। 
3. ਯੂਨਸ ਸੇਂਜਲ ਅਤੇ ਿਾਈਕ ਬੋਲਸ, ਥਰਿੋਿਾਇਨਾਮਿਕਸ, ਿੈਕਗਰਾ ਮਹਿੱਲ। 
4. ਿਾਥੁਰ ਅਤੇ ਸਰਿਾ, ਆਈਸੀ ਇੰਜਣ, ਿਨਪਤ ਰਾਏ ਅਤੇ ਸੰਨ਼ਿ। 
5. ਜੇਪੀ ਹੋਲਿੈਨ, ਹੀਿ ਿਰਾਂਸਫਰ, ਿੀਐਿਐਚ 

6. ਸੇਨੇਗਲ, ਫਲੂਇਿ ਿਕੈਮਨਕਸ, ਿੈਕਗਰਾ ਮਹਿੱਲ 

7. ਿੀ.ਐਸ. ਕੁਿਾਰ, ਫਲੂਇਿ ਿਕੈਮਨਕਸ ਅਤੇ ਫਲੂਇਿ ਿਸੀਨਰੀ, ਕਿਾਰੀਆ ਐਿਂ ਸੰਨ਼ਿ 

8. ਿੁਨਸਨ, ਫਲੂਇਿ ਿਕੈਮਨਕਸ ਦੇ ਬੁਮਨਆਦੀ ਤਿੱਤ, ਜੌਨ ਮ ਲੀ ਐਿਂ ਸੰਨ਼ਿ 

9. ਸੀਪੀ ਅਰੋੜਾ ਰੈਮਫਰਜਰੇਸਨ ਅਤੇ ਏਅਰ ਕੰਿੀਸਮਨੰਗ, ਿੀਐਿਐਚ। 
 

 

 



ਪੰਨਾ 9ਤੋਂ ਲਾਗ ੂ  

 
 

ਕੋਰਸ ਦਾ ਮਸਰਲੇਖ  : ਮਕੈਨੀਕਲ ਰਿਜ਼ਾਈਨ ਦੇ ਬ ਰਨਆਦੀ ਰਿਿਾਂਤ 

ਮ ਸਾ ਕੋਿ  : ਐਮਡੀਐਮਈ-621 

   

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਰੈਰਿਟ ਹਫ਼ਤਾ ਾ ੀ ਲੋਿ 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਿ ਦੇ ਨਤੀਜੇ: 
ਕੋਰਸ ਦੇ ਸਫਲਤਾਪੂਰ ਕ ਪੂਰਾ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਮ ਮਦਆਰਥੀਆਂ ਨੂੰ  ਯੋਗ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹ ੈ

CO1:   ਿੱਖ- ਿੱਖ ਿਸੀਨਾਂ, ਗੀਅਰਾਂ, ਗੀਅਰ ਿਰੇਨਾਂ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਉਪਯੋਗਾਂ ਦੀ ਮ ਿੀ ਬਾਰੇ ਜਾਣ।ੋ 
CO2:  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਮਕਸਿਾਂ ਦੇ ਿਾਰ ਅਤੇ ਤਣਾਅ ਅਤੇ ਮਖਚਾਅ ਦੀਆਂ ਸਮਥਤੀਆਂ ਅਿੀਨ ਠੋਸ ਪਦਾਰਥਾਂ ਦੇ ਮ  ਹਾਰ ਨੂੰ  ਸਿਝੋ। 
CO3: ਅਸਥਾਈ ਅਤੇ ਸਥਾਈ ਜੋੜਾਂ ਮਜ ੇਂ ਮਕ  ੈਲਮਿੰਗ ਮਰ ਿੇਿ ਜੋੜ, ਅਤੇ ਐਪਲੀਕੇਸਨਾਂ ਦੇ ਆਿਾਰ 'ਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਮਿ਼ਿਾਈਨ ਜੋੜਾਂ ਦਾ 

ਮ ਸਲੇਸਣ ਕਰੋ। 
CO4: ਮਿ਼ਿਾਈਨ ਅਤੇ ਮ ਸਲੇਸਣ ਸਾਫਿ, ਅਤੇ ਚਾਬੀਆਂ। 
CO5 : ਬੇਅਮਰੰਗ ਦੀ ਿਾਰਨਾ ਅਤੇ ਇਸ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ ਨੂੰ  ਸਿਝੋ। 
 

 

CO/PO ਿੈਮਪੰਗ: (ਿ਼ਿਬੂਤ(3) / ਦਰਮਿਆਨਾ(2) / ਕਿ਼ਿੋਰ(1) ਸਮਹ-ਸਬੰਿ ਦੀ ਤਾਕਤ ਨੂੰ  ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ): 

ਕੋਸ 

ਪਰੋਗਰਾਿ ਦੇ ਨਤੀਜੇ (POs) 

ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਓ 8 ਪੀਓ 9 
ਪੀਓ 

10 

ਪੀਓ 

11 

ਪੀਓ 

12 

CO1 3 3 2 3 2 2 2 1 1 2 1 1 

CO2 3 2 3 3 2 2 1 1 1 1 1 1 

CO3  3 3 3 3 2 1 1 1 1 1 1 1 

CO4 3 3 3 3 2 2 1 1 1 1 1 1 

CO5  3 2 1 2 2 1 2 1 1 1 1 1 

ਔਸਤ 3 2.6 2.4 2.8 2 1.6 1.4 1 1 1.2 1 1 

 

ਰਿਿਾਂਤ  

ਯੂਰਨਟ ਮ ਿੱ ਿ ਰ ਸੇ ਕੋ ਿ ਦੀ  ੂਪ- ੇਿਾ ਲੈਕਚ  

ਯੂਰਨਟ-I 

ਰ ਿੀ ਅਤੇ 
ਿਿਾ ਨ ਮਸੀਨਾਂ 

ਮ ਿੀਆਂ ਅਤੇ ਿਸੀਨਾਂ ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। 
ਕੈਿ ਅਤੇ ਫਾਲੋਅਰ ਪਰਬੰਿ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। 
ਗੇਅਰ ਅਤੇ ਗੇਅਰ ਿਰੇਨ ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। ਗੇਅਮਰੰਗ ਦਾ ਮਨਯਿ। ਗੇਅਰ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ। 
ਗੇਅਰ-ਿਰੇਨ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ (ਸਿਾਰਨ, ਮਿਸਮਰਤ, ਅਤੇ ਉਲਿ)। 

06 

ਤਣਾਅ ਅਤੇ 
ਰਿਚਾਅ 

ਿੁਰੀ ਲੋਮਿੰਗ ਦੇ ਅਿੀਨ ਗੋਲਾਕਾਰ ਬਾਰਾਂ ਮ ਿੱਚ ਤਣਾਅ ਅਤੇ ਤਣਾਅ, ਤਣਾਅ ਅਤੇ ਤਣਾਅ ਦੀ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। ਇਿੱਕ ਸਿਤਲ 'ਤੇ ਇਿੱਕ ਮਬੰਦੂ 'ਤੇ ਦੋ-ਅਯਾਿੀ ਤਣਾਅ, ਿੁਿੱ ਖ ਤਣਾਅ, ਅਤੇ ਿੁਿੱ ਖ 

ਸਿਤਲ। ਸੰਕੁਚਨ ਿੈਸਿ, ਪਰਿਾ  ਿੈਸਿ, ਿੋਰਸਨ ਅਤੇ ਝਕੁਣ ਿੈਸਿ। ਿੋਹਰ ਦਾ ਚਿੱਕਰ 

08 

ਬੀਮਾਂ ਦਾ ਮੋੜਨਾ 
ਅਤੇ ਸਾਫਟਾਂ ਦਾ 
ਮੋੜਨਾ 

ਬੀਿ (ਮਨਰਿਾਰਤ) ਲਈ ਲੋਮਿੰਗ ਅਤੇ ਸਪੋਰਿ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ। ਸੀਅਰ ਫੋਰਸ ਿਾਇਗਰਾਿ 

(SFD) ਅਤੇ ਬੈਂਮਿੰਗ ਿੋਿੈਂਿ ਿਾਇਗਰਾਿ (BMD)। 

ਬੀਿਾਂ ਦੇ ਸੁਿੱ ਿ ਿੋੜਨ ਅਤੇ ਿੋੜਨ ਦੇ ਤਣਾਅ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। 
ਸਾਫਿਾਂ ਦੇ ਿੋਰਸਨ ਅਤੇ ਸੀਅਰ ਸਿਰੈੈੱਸ ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। 
ਬਰਾਬਰ ਿੋੜਨ  ਾਲਾ ਪਲ ਅਤੇ ਬਰਾਬਰ ਿੋੜਨ  ਾਲਾ ਪਲ। 

08 



ਪੰਨਾ 10ਤੋਂ ਲਾਗ ੂ  

 
 

ਿਟ ਟਿ ਅਤੇ 
ਕਾਲਮ 

ਸਿਰਿਸ ਅਤੇ ਕਾਲਿਾਂ ਮ ਿੱਚ ਅੰਤਰ, ਕਾਲਿਾਂ ਦੀ ਬਕਮਲੰਗ, ਯੂਲਰ ਦਾ ਕਾਲਿਾਂ ਦਾ ਮਸਿਾਂਤ, 

ਪਤਲਾਪਨ ਅਨੁਪਾਤ। ਬਰਾਬਰ ਲੰਬਾਈ (ਮਸਰਫ਼ ਸਬਦਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ) 
02 

ਯੂਰਨਟ-II 

ਰਿਜ਼ਾਈਨ ਦੇ 
ਮ ਿੱ ਢਲੇ ਤਿੱਤ 

ਮਿ਼ਿਾਈਨ ਪਰਮਕਮਰਆ, ਮਿ਼ਿਾਈਨ ਲੋੜਾਂ, ਸੁਰਿੱ ਮਖਆ ਦ ੇਕਾਰਕ, ਤਣਾਅ ਦੀ ਇਕਾਗਰਤਾ ਦੀ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। ਥਕਾ ਿ, ਕਰੀਪ, ਮਨਰਿਾਣ ਮ ਿੀਆਂ, ਆਰਮਥਕ ਮ ਚਾਰ, ਸਿਿੱਗਰੀ ਦੀ ਚੋਣ ਅਤ ੇ

ਐਰਗੋਨੋਮਿਕਸ  ਰਗੇ ਆਿ ਮਿ਼ਿਾਈਨ ਮ ਚਾਰ। 
04 

ਅਿਥਾਈ ਅਤੇ 
ਿਥਾਈ ਜੜੋ 

 ਿੱਖ- ਿੱਖ ਮਕਸਿਾਂ ਦੇ ਜੋੜਾਂ ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। 
ਮਰ ੇਮਿਿ ਜੜੋਾਂ ਦੀ ਮਕਸਿ। ਮਰ ੇਮਿਿ ਜੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਿਾਮ ਤ ਅਸਫਲਤਾ। ਬਿੱਿ ਅਤੇ ਲੈਪ 

ਮਰ ੇਮਿਿ ਜੋੜਾਂ ਦੀ ਤਾਕਤ ਅਤੇ ਕੁਸਲਤਾ। 
 ੈਲਿੇਿ ਜੋੜਾਂ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ। ਪੈਰਲਲ ਅਤ ੇਿਰਾਂਸ ਰਸ ਮਫਲਲੇਿ  ੈਲਿੇਿ ਜੋੜ, V-ਬਿੱਿ 

 ੈਲਿੇਿ ਜੋੜਾਂ ਲਈ ਮਿ਼ਿਾਈਨ। 

08 

ਚਾਬੀਆਂ ਅਤੇ 
ਸਾਫਟ 

ਚਾਬੀਆਂ ਦਾ ਕੰਿ, ਚਾਬੀਆਂ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ, ਚਾਬੀਆ ਂ ਦਾ ਮਿ਼ਿਾਈਨ;  ਰਗਾਕਾਰ ਅਤ ੇ

ਸਿਤਲ ਚਾਬੀਆਂ। 
ਠੋਸ ਅਤੇ ਖੋਖਲੇ ਸਾਫਿ ਦਾ ਮਿ਼ਿਾਈਨ। 

08 

ਬੀਅਰ ੰਗਜ਼ ਬੇਅਮਰੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ,  ਰਗੀਕਰਨ ਅਤੇ ਚੋਣ 04 

            ਕ ਿੱ ਲ=48 

 

ਰਿਫ਼ਾ ਸ ਕੀਤੀਆਂ ਰਕਤਾਬਾਂ: 
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ਮ ਸਾ ਕੋਿ   : ਐਮਡੀਐਮਈ-711 

ਕੋਰਸ ਦਾ ਮਸਰਲੇਖ   : ਸੀਏਡੀ/ਸੀਏਐਮ (CAD/CAM) ਅਤੇ  ੋਬੋਰਟਕਿ  

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਰੈਰਿਟ ਹਫ਼ਤਾ ਾ ੀ ਲੋਿ 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਿ ਦੇ ਨਤੀਜੇ: 
ਕੋਰਸ ਦੇ ਸਫਲਤਾਪੂਰ ਕ ਪੂਰਾ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਮ ਮਦਆਰਥੀਆਂ ਨੂੰ  ਯੋਗ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹ ੈ

CO1: ਉਦਯੋਮਗਕ ਰੋਬੋਮਿਕਸ ਦੇ ਿੂਲ ਸੰਕਲਪਾਂ ਦਾ ਮਗਆਨ ਪਰਾਪਤ ਕਰੋ ਅਤ ੇਸਿਝੋ, ਅਰਥਾਤ ਮ ਿੱਚ 

  ਰਗੀਕਰਨ ਦੀਆਂ ਸਰਤਾਂ, ਗਤੀ ਮ ਮਗਆਨ, ਸੈਂਸਰ, ਅਤੇ ਆਿ ਉਪਯੋਗ । 

CO2: ਗਤੀ ਦੇ  ਰਣਨ ਲਈ ਉੱਨਤ ਬੀਜਗਮਣਤ ਸੰਦਾਂ ਬਾਰੇ ਮਗਆਨ ਪਰਾਪਤ ਕਰਨਾ 
CO3: ਮਿ਼ਿਾਈਮਨੰਗ ਮ ਿੱਚ ਕੰਮਪਊਿਰਾਂ ਦੀ  ਰਤੋਂ ਦੇ ਮਗਆਨ ਨੂੰ   ਿਾਉਣਾ। 
CO4: ਮਨਰਿਾਣ ਮ ਿੱਚ ਕੰਮਪਊਿਰਾਂ ਦੀ  ਰਤੋਂ ਨਾਲ ਸਬੰਿਤ ਮਗਆਨ ਨੂੰ  ਸਿਝੋ। 
CO5: ਉਦਯੋਮਗਕ ਰੋਬੋਿਾਂ ਅਤੇ CNC ਿਸੀਨਾਂ ਨੂੰ  ਪਰਗੋਰਾਿ ਕਰਨ ਦੀ ਯੋਗਤਾ। 
 

CO/PO ਿੈਮਪੰਗ: (ਿ਼ਿਬੂਤ(3) / ਦਰਮਿਆਨਾ(2) / ਕਿ਼ਿੋਰ(1) ਸਮਹ-ਸਬੰਿ ਦੀ ਤਾਕਤ ਨੂੰ  ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ): 

ਸੀਓ 

ਪਰੋਗਰਾਿ ਦੇ ਨਤੀਜੇ (POs) 

ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 
ਪੀਓ 

4 
ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਓ 8 ਪੀਓ 9 

ਪੀਓ 

10 

ਪੀਓ 

11 
ਪੀਓ 12 

CO1 3 3 3 2 1 2 2 1 2 1 2 3 

CO2 3 3 3 2 3 2 1 1 2 1 1 3 

CO3  3 2 1 2 2 2 2 1 2 1 1 3 

CO4 3 3 1 2 2 2 2 1 2 1 2 3 

CO5  2 1 1 2 2 3 2 3 2 1 2 3 

 

ਰਿਿਾਂਤ: 

 

 ਮ ਿੱ ਿ ਰ ਸਾ  ੇ  ਾ ਲੈਕਚ  

ਯੂਰਨਟ-I CAD/CAM ਦੇ 
ਮ ਿੱ ਢਲੇ ਰਿਿਾਂਤ 

CAD ਅਤੇ CAM ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। CAD ਅਤੇ CAM ਿੂਲਸ ਦੀ 
ਪਮਰਿਾਸਾ। CAD/CAM ਦੇ ਉਪਯੋਗ। ਮਿ਼ਿਾਈਨ ਪਰਮਕਮਰਆ ਅਤੇ ਮਿ਼ਿਾਈਨ 

ਮ ਿੱਚ ਕੰਮਪਊਿਰਾਂ ਦੀ  ਰਤੋਂ। ਮਨਰਿਾਣ ਿੇਿਾਬੇਸ ਬਣਾਉਣਾ। CAD/CAM ਦੇ 
ਲਾਿ। 

04 

 ਕ , ਿਤਹਾ ਅਤੇ 
ਠੋਿ 

ਪੈਰਾਿੀਮਿਰਕ ਅਤੇ ਗੈਰ-ਪੈਰਾਿੀਮਿਰਕ  ਕਰਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। 
ਸਤਹਾਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। ਠੋਸ ਿਾਿਲਾਂ ਨਾਲ ਜਾਣ-

ਪਛਾਣ। 

08 

ਕੰਰਪਊਟ  

ਿੰਰਿਆਤਮਕ 

ਰਨਯੰਤ ਣ ਦੇ 
ਮੂਲ ਰਿਿਾਂਤ 

NC ਦੇ ਮਸਿਾਂਤ, NC ਦਾ  ਰਗੀਕਰਨ: ਿੋਸਨ ਕੰਿਰੋਲ, ਕੰਿਰੋਲ ਲੂਪਸ, 

ਪੋਜੀਸਮਨੰਗ ਮਸਸਿਿ, NC, CNC, DNC, ਸੰਯੁਕਤ CNC/DNC ਮਸਸਿਿ। 
NC ਿਸੀਨਾਂ ਲਈ ਿੂਮਲੰਗ: ਆਿੋਿੈਮਿਕ ਿੂਲ ਬਦਲਾਅ, ਿਲਿੀਪਲ ਪੈਲੇਿ। 
QC ਮ ਿੱਚ ਕੰਮਪਊਿਰਾਂ ਦੀ ਿੂਮਿਕਾ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਸਿੂਹ ਤਕਨਾਲੋਜੀ, 
ਕੰਮਪਊਿਰ ਸਹਾਇਤਾ ਪਰਾਪਤ ਪਰਮਕਮਰਆ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ (CAPP), FMS 

08 

ਐਨਿੀ ਪਾ ਟ 

ਪਰੋਗ ਾਰਮੰਗ 

ਕੰਮਪਊਿਰ ਸਹਾਇਕ ਪਾਰਿ ਪਰੋਗਰਾਮਿੰਗ, ਸਿਾਰਨ ਪਰੋਗਰਾਿ। APT, CNC 

ਪਰੋਗਰਾਮਿੰਗ। 
04 

ਯੂਰਨਟ- II  ੋਬੋਰਟਕਿ ਦੀਆਂ 
ਮੂਲ ਗਿੱਲਾਂ 

ਰੋਬੋਿ ਅਤੇ ਰੋਬੋਮਿਕਸ ਦਾ ਮ ਕਾਸ, ਰੋਬੋਮਿਕਸ ਦ ੇ ਮਨਯਿ, ਰੋਬੋਿ ਸਰੀਰ 

ਮ ਮਗਆਨ: ਮਲੰਕ, ਜੋੜ, ਆ਼ਿਾਦੀ ਦੀਆਂ ਮਿਗਰੀਆਂ (DOF), ਸੁਿੱ ਿਤਾ ਦੀ ਗਤੀ, 
04 
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ਰੋਬੋਿ ਮ ਸੇਸਤਾ ਾਂ ਅਤੇ ਕੰਿ ਦੀ ਿਾਤਰਾ, ਰੋਬੋਿ ਿਰਾਈ  ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ - ਿੂਲ 

ਰੋਬੋਿ ਗਤੀ, ਬਾਂਹ ਸੰਰਚਨਾ, ਗੁਿੱਿ ਸੰਰਚਨਾ। 
ਐਿਂ ਇਫੈਕਟ , 

ਿੈਂਿ  ਅਤੇ  ੋਬਟੋ 

ਐਕਚ ਏਸਨ 

ਐਿਂ ਇਫੈਕਿਰ  ਰਗੀਕਰਨ-ਿਕੈਨੀਕਲ, ਿੈਗਨੈਮਿਕ,  ੈਮਕਊਿ ਅਤੇ 
ਐਿਹੇਮਸ  ਮਗਰਪਰ, ਰੋਬੋਿ ਕੰਿਰੋਲ-ਯੂਮਨਿ ਕੰਿਰੋਲ ਮਸਸਿਿ ਸੰਕਲਪ-ਰੋਬੋਿ 

ਜੋੜਾਂ ਦਾ ਸਰ ੋ ਅਤੇ ਗੈਰ-ਸਰ ੋ ਕੰਿਰੋਲ, ਅਨਕੁੂਲ ਅਤੇ ਅਨੁਕੂਲ ਮਨਯੰਤਰਣ। 
ਸੈਂਸਰ ਯੰਤਰ ਸੈਂਸਰਾਂ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ - ਸੰਪਰਕ, ਸਮਥਤੀ ਅਤੇ ਮ ਸਥਾਪਨ ਸੈਂਸਰ, 

ਫੋਰਸ ਅਤੇ ਿਾਰਕ ਸੈਂਸਰ, ਰੋਬੋਿ ਮ ਼ਿਨ ਮਸਸਿਿ। 
ਐਕਚੁਏਿਰ: ਇਲੈਕਮਿਰਕ, ਹਾਈਿਰੌਮਲਕ ਅਤ ੇਮਨਊਿੈਮਿਕ; ਿਰਾਂਸਮਿਸਨ: ਗੀਅਰ, 

ਿਾਈਮਿੰਗ ਬੈਲਿ ਅਤੇ ਬੇਅਮਰੰਗ, ਐਕਚੁਏਿਰਾਂ ਦੀ ਚੋਣ ਲਈ ਿਾਪਦੰਿ। 

08 

 ੋਬੋਰਟਕਿ ਦੀ 
ਗਤੀ ਰ ਰਗਆਨ 

ਅਿੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਿ ਗਤੀ ਮ ਮਗਆਨ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਨਾਲ ਲਿੱ ਗਦੇ ਮਲੰਕਾਂ ਮ ਚਕਾਰ 

ਗਤੀ ਸਬੰਿ, ਿੇਨਾਮ ਿ-ਹਾਰਿਨਬਰਗ ਸੰਕੇਤ ਅਤੇ ਹੇਰਾਫੇਰੀ ਪਮਰ ਰਤਨ 

ਿੈਮਿਰਕਸ। 
ਇਿੱਕ ਸਖ਼ਤ ਸਰੀਰ ਦਾ ਰੇਮਖਕ ਅਤੇ ਕਣੋੀ  ੇਗ, ਮਲੰਕਾਂ ਦੇ ਨਾਲ  ੇਗ ਪਰਸਾਰ, 

ਹੇਰਾਫੇਰੀ ਕਰਨ  ਾਲਾ ਜੈਕੋਬੀਅਨ 

08 

 ੋਬੋਟ 

ਪਰੋਗ ਾਰਮੰਗ ਅਤੇ 
ਐਪਲੀਕੇਸਨ 

ਰੋਬੋਿ ਿਾਸਾ  ਰਗੀਕਰਨ-ਪਰੋਗਰਾਮਿੰਗ ਮ ਿੀਆਂ ਆਫ ਅਤੇ ਔਨਲਾਈਨ 

ਪਰੋਗਰਾਮਿੰਗ, ਲੀਿ ਥਰੂ ਮ ਿੀ, ਪੈਂਿੈਂਿ ਮ ਿੀ ਮਸਖਾਓ। 
ਉਦਯੋਗ ਮ ਿੱਚ ਰੋਬੋਿਾਂ ਦੇ ਉਪਯੋਗ, ਉਦਯੋਗ ਮ ਿੱਚ ਰੋਬੋਮਿਕਸ ਦੀ ਿੂਮਿਕਾ 4.o 

04 
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2. ਜੇਜੇ ਕਰਗੇ, ਰੋਬੋਮਿਕਸ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਪੀਅਰਸਨ ਐਜੂਕੇਸਨ। 
3. ਐਸ.ਆਰ.ਿੀ.ਬੀ. ਅਤੇ ਐਸ. ਦੇਬ, ਰੋਬੋਮਿਕਸ ਤਕਨਾਲੋਜੀ ਅਤੇ ਲਚਕਦਾਰ ਆਿੋਿੇਸਨ, ਿਾਿਾ ਿੈਕਗਰਾ-ਮਹਲ 
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ਕੋਰਸ ਦਾ ਮਸਰਲੇਖ   : ਉਦਯੋਡਿਕ ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ 

ਮ ਸਾ ਕੋਿ   : ਐਮਡੀਐਮਈ -721 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਰੈਰਿਟ ਹਫ਼ਤਾ ਾ ੀ ਲੋਿ 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਿ ਦੇ ਨਤੀਜੇ: 
ਕੋਰਸ ਦੇ ਸਫਲਤਾਪੂਰ ਕ ਪੂਰਾ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਮ ਮਦਆਰਥੀਆਂ ਨੂੰ  ਯੋਗ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹ ੈ

CO1:  ਉਦਯੋਮਗਕ ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਦੀ ਿੂਲ ਿਾਰਨਾ ਨੂੰ  ਜਾਣੋ। 
CO2:  ਮ ਿੀ ਅਮਿਐਨ ਅਤੇ ਸਿਾਂ ਅਮਿਐਨ ਤਕਨੀਕਾਂ ਮਸਿੱਖ।ੋ 
CO3:  ਗੁਣ ਿੱਤਾ ਮਨਯੰਤਰਣ, ਿੁਿੱਲ ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਅਤੇ ਉਤਪਾਦਨ, ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ ਅਤ ੇਮਨਯੰਤਰਣ ਮ ਿੀਆਂ ਮਸਿੱਖੋ। 
CO4:   ਸਤੂ ਮਨਯੰਤਰਣ ਿਾਿਲਾਂ ਦੇ ਮ ਹਾਰਕ ਉਪਯੋਗ ਮਸਿੱਖੋ। 
CO5: ਸਰੋਤਾਂ ਦੀ ਸਰ ੋਤਿ  ਰਤੋਂ ਲਈ ਸੰਮਖਆਤਿਕ ਹਿੱਲ ਕਰਨ ਦੀ ਯੋਗਤਾ ਮ ਕਸਤ ਕਰ ੋ

 

 

CO/PO ਿੈਮਪੰਗ: (ਿ਼ਿਬੂਤ(3) / ਦਰਮਿਆਨਾ(2) / ਕਿ਼ਿੋਰ(1) ਸਮਹ-ਸਬੰਿ ਦੀ ਤਾਕਤ ਨੂੰ  ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ): 

ਕੋਸ 

ਪਰੋਗਰਾਿ ਦੇ ਨਤੀਜੇ (POs) 

ਪੀਓ
1 

ਪੀਓ
2 

ਪੀਓ
3 

ਪੀਓ 

4 

ਪੀਓ 

5 

ਪੀਓ 

6 

ਪੀਓ
7 

ਪੀਓ 

8 

ਪੀਓ 

9 

ਪੀਓ 

10 

ਪੀਓ 

11 

ਪੀਓ 12 

CO1 3 1 2 1 1 2 2 1 2 1 1 1 

CO2 3 2 2 3 1 2 2 1 2 1 1 1 

CO3  3 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 1 

CO4 3 3 3 3 2 1 1 1 1 1 1 1 

CO5 3 3 3 3 3 2 2 2 2 1 1 2 

ਔਸਤ 3 2.2 2.4 2.4 1.8 1.8 1.8 1.4 1.8 1.2 1.2 1.2 

 

ਰਿਿਾਂਤ      

ਯੂਰਨਟ ਮ ਿੱ ਿ ਰ ਸੇ ਕੋ ਿ ਦੀ  ੂਪ- ੇਿਾ ਲੈਕਚ (ਲੇ) 

ਯੂਰਨਟ-I ਉਦਯੋਰਗਕ 

ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ 

ਦੀਆਂ ਮੂਲ ਗਿੱਲਾਂ 

ਉਦਯੋਮਗਕ ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ (IE), IE ਦੀ ਪਮਰਿਾਸਾ ਅਤੇ  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਉਪਯੋਗ, ਉਤਪਾਦਨ/ਸੇ ਾ 
ਪਰਣਾਲੀ, ਉਤਪਾਦਕਤਾ, ਉਤਪਾਦਕਤਾ ਸੂਚਕਾਂਕ, ਉਤਪਾਦਕਤਾ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ, ਕੁਸਲਤਾ ਅਤੇ 
ਪਰਿਾ ਸੀਲਤਾ। 

5 

ਗ ਣ ੰਤਾ ਭ ੋਿਾ ਗੁਣ ਿੱਤਾ ਦੀ ਲੋੜ ਅਤੇ ਿਹਿੱਤ ,  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਮਨਯੰਤਰਣ ਚਾਰਿ, ਨਿੂਨਾ, ਸ ੀਮਕਰਤੀ ਗੁਣ ਿੱਤਾ ਪਿੱਿਰ 

(AQL), ਉਤਪਾਦਕ ਦਾ ਜੋਖਿ, ਖਪਤਕਾਰ ਦਾ ਜੋਖਿ, ਸੰਚਾਲਨ ਮ ਸੇਸਤਾ  ਕਰ, 5S ਦੀ ਜਾਣ-

ਪਛਾਣ, ਲੀਨ ਮਨਰਿਾਣ, ਛੇ ਮਸਗਿਾ ਅਤੇ TQM 

7 

ਕੰਮ ਦਾ ਅਰਿਐਨ ਕੰਿ ਅਮਿਐਨ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਸਿਾਂ ਅਮਿਐਨ ਅਤ ੇਮ ਿੀ ਅਮਿਐਨ, ਮ ਿੀ ਅਮਿਐਨ ਪਰਮਕਮਰਆ, 

ਮਰਕਾਰਮਿੰਗ ਤਕਨੀਕਾਂ: ਚਾਰਿ, ਅਤੇ ਮਚਿੱਤਰ, ਆਲੋਚਨਾਤਿਕ ਪਰੀਮਖਆ, ਗਤੀ ਅਰਥਮ  ਸਥਾ ਦਾ 
ਮਸਿਾਂਤ, ਸੂਖਿ ਗਤੀ ਅਮਿਐਨ। 

12 
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ਕੰਿ ਦੇ ਿਾਪਣ ਦੀਆਂ  ਿੱਖ- ਿੱਖ ਤਕਨੀਕਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਸਿਾਪ- ਾਚ ਿਾਈਿ ਸਿਿੱਿੀ, ਕੰਿ ਦੇ 
ਨਿੂਨੇ, ਪਮਹਲਾਂ ਤੋਂ ਮਨਰਿਾਰਤ ਗਤੀ ਪਰਣਾਲੀਆਂ (PMTS)। ਕੰਿ ਦੇ ਤਿੱਤਾਂ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ, ਕੰਿ ਨੂੰ  
 ਿੱਖ- ਿੱਖ ਕੰਿ ਦੇ ਤਿੱਤਾਂ ਮ ਿੱਚ  ੰਿਣ ਲਈ ਮਦਸਾ-ਮਨਰਦੇਸ। ਰੇਮਿੰਗ: ਪਮਰਿਾਸਾ, ਰੇਮਿੰਗ ਦੀਆਂ ਮਕਸਿਾਂ 
ਤਕਨੀਕਾਂ, ਿਿੱਤੇ। 
ਐ ਗੋਨੋਰਮਕਿ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ : ਮਸਿਾਂਤ ਅਤੇ ਮਿ਼ਿਾਈਨ 

ਯੂਰਨਟ-

II 

ਉਤਪਾਦਨ 

ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ ਅਤੇ 
ਰਨਯੰਤ ਣ (PPC) 

ਪੀਪੀਸੀ ਦੇ ਉਦੇਸ, ਮਹਿੱ ਸੇ ਅਤੇ ਪੜਾਅ, ਪਰਮਕਮਰਆ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ, ਫਲੋ ਸਾਪ ਸਮਿਊਮਲੰਗ ਲਈ 

ਪਰਮਕਮਰਆ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ ਦੇ ਪੜਾਅ, ਕਰਿ। ਸਮਿਊਮਲੰਗ ਪਰਣਾਲੀਆਂ ਦੀਆ ਂ ਮਕਸਿਾਂ, ਿਾਸਿਰ 

ਸਮਿਊਮਲੰਗ, ਆਰਿਰ ਸਮਿਊਮਲੰਗ, ਉਤਪਾਦਨ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ ਅਤ ੇਉਤਪਾਦਨ ਮਨਯੰਤਰਣ ਮ ਚਕਾਰ 

ਤੁਲਨਾ। 
 

10 

ਮ ਿੱ ਲ ਇੰਜੀਨੀਅਰ ੰਗ 

(VE) 

ਿੁਿੱਲ ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਦੀ ਿਾਰਨਾ, ਉਦੇਸ ਅਤੇ ਉਦੇਸ, ਿੁਿੱਲ ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਦੇ ਪੜਾਅ, ਿੁਿੱਲ 

ਮ ਸਲੇਸਣ ਦੇ ਮਸਿਾਂਤ, ਿੁਿੱਲ ਮ ਸਲੇਸਣ ਲਈ ਿੈਸਿ। VE ਅਤੇ ਲਾਗਤ ਘਿਾਉਣ ਦੀਆਂ ਤਕਨੀਕਾਂ 
ਮ ਿੱਚ ਅੰਤਰ, ਕਾਰਜਸੀਲ ਮ ਸਲੇਸਣ ਪਰਣਾਲੀ ਤਕਨੀਕਾਂ (FAST), 

 

6 

  ਿਤੂ ਰਨਯੰਤ ਣ 

ਅਤੇ ਪਰਬੰਿਨ 

 ਸਤੂ ਸੂਚੀ, ਆਰਮਥਕ ਆਰਿਰ ਿਾਤਰਾ (EOQ) ਦਾ ਮਨਰਿਾਰਨ ਿਾਿਲ, ਚੋਣ ੇਂ  ਸਤੂ ਸੂਚੀ 
ਮਨਯੰਤਰਣ, MRP, ਜਸਿ ਇਨ ਿਾਈਿ (JIT), ਕਾਨਬਨ ਆਮਦ, ERP ਅਤੇ ਸਪਲਾਈ ਚੇਨ ਪਰਬੰਿਨ 

ਦੀਆਂ ਿੂਲ ਗਿੱਲਾਂ। 
8 

           ਕ ਿੱ ਲ=48 

 

ਰਿਫ਼ਾ ਸ ਕੀਤੀਆਂ ਰਕਤਾਬਾਂ  

1. ਏ. ਬਾਰਨ਼ਿ; ਿੋਸਨ ਐਿਂ ਿਾਈਿ ਸਿਿੱਿੀ ਜੌਨ ਮ ਲੀ ਐਿਂ ਸੰਨ਼ਿ ਪਬਲੀਕੇਸਨ। 
2. ਿੈਲੇਲਾ ਅਤੇ ਸੌਰਿ;  ਰਕ ਸਿਿੱਿੀ ਅਤੇ ਐਰਗੋਨੋਮਿਕਸ ਸਿੈਂਿਰਿ ਪਬਮਲਸਰ਼ਿ 

3. ਰੋਨਾਲਿ ਿੇਅਰ; ਪਰੋਿਕਸਨ ਿੈਨੇਜਿੈਂਿ ਿੀਐਿਐਚ ਪਰਕਾਸਨ। 
4. ਿਾਰਤੰਿਿੇਲਸੰਗ ਇੰਿਸਿਰੀਅਲ ਇੰਜੀਨੀਅਮਰੰਗ ਅਤੇ ਿੈਨੇਜਿੈਂਿ ਐਸ. ਚਾਂਦ ਪਰਕਾਸਨ। 

 

  

 

 


